Rampa TLSCO

JZMasats Manual del usuario:

Instalacion Funcionamiento y Mantenimiento

La fuente de alimentacion de la rampa es la bateria del coche, y para su correcto funcionamiento,

debera alimentarse a una tension de 12V o 24V, segun la version.

2.1.Especificaciones técnicas

e Pesototaldelarampa...........ccoooiiiiiiiii i, 75 kg

e Anchototaldelarampa .........cocovviiiiiiiiiiiiiinnne 1100 mm
e Longitud total de larampa............ocooeeeiiii 725 mm
» - CAlturastotal dela rampa s e e e s 75 mm

e Ancho total de la plataforma extendida.................. 965 mm
e Ancho Util de la plataforma extendida.................... 810 mm
¢ Longitud util de la plataforma..............coooooeeiii 1150 mm
¢ Inclinacion maxima recomendable........................... 12%

e Tensidénde alimentacion....................oooiin 12V/24 V DC
» Pofenciaelectlica.. ...y sayss 150 W
s Intensidad nominal maxima...........ccccoooiiiiiiiiiiiiciinn, 15A

e Cumple con la directiva 2001/85/CE

Capacidad maxima de carga ........ccoocvvrnrnmiemnmnsinnnnnns 300 kg

75

Revisién: Referencia:

Cadigo: Hoja:
Revison: C20090224B4 Reference:

Code: CGN.RAM.11.00 | [oar 3/21




Rampa TLSCO

mMasats Manual del usuario:

Instalacion Funcionamiento y Mantenimiento

2.2.Grupos funcionales

A) Estructura fija: Envolvente fisico del conjunto de elementos que integran la rampa. Operativamente,

contiene las guias lineales de las plataformas.
B) Estructura movil: Grupo funcional que extrae las plataformas mediante un accionamiento eléctrico.
C) Plataforma intermedia: Zona intermedia de la rampa una vez esta extendida totalmente .

D) Plataforma delantera: Parte que esta en contacto con el suelo una vez la rampa esta totalmente

extendida y queda intregrada con la plataforma intermedia formando un anico plano de inclinacién.

E) Chapaleta: Elemento que se adapta a la inclinacién de las plataformas y realiza la adaptacion al

piso del vehiculo.

F) Tapa frontal: Impide la entrada de suciedad dentro la rampa, dispone de un sistema de bloqueo
para evitar que se abra.

G) Cto. motor: Elemento que contiene los actuadores eléctricos que proporcionan los movimientos de

salida/entrada de las plataformas y bloqueo de la tapa frontal.
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2.3. Sensdrica asociada

Para el control de las funciones de la rampa TSLCO se recurre a 3 sensores, 1 encoder de posicion,
2 alfombras sensibles y 1 borde sensible, dispuestos de la siguiente forma:

Estructura movil: Para determinar que la rampa esta completamente recogida, existe un sensor

gue da sefial una vez la rampa esta completamente en el interior.
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